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Automatisierungstechnik

Zur Steigerung der Wettbewerbsfahigkeit der Unter-
nehmen spielt die Automatisierung, besonders im
Kontext von Industrie 4.0 eine zentrale Rolle. Ins-
besondere bei der Fertigung von GrofBstrukturen
bestehen die Herausforderungen in den geringen
LosgréBen, den groBen Werkstlickabmessungen in
Verbindung mit groBen Fertigungstoleranzen.

Beim Einsatz von Robotern in diesem Umfeld sind die Kosten LIDAR-Punktwolke
der Roboterprogrammierung maBgebend. Aus diesem Grund
beschaftigen sich unsere Expert:innen mit der automatischen

Programmierung solcher Systeme. Unsere Losungen kommen Unsere Leistungen
bereits in der maritimen Industrie erfolgreich zum Einsatz. Sie
basieren entsprechend des Anwendungsfalles auf der Auswer- Handhabungstechnik
tung von 3D-Sensordaten und erfordern keine Anbindung an ®m Entwicklung und Realisierung von Roboter- und
ein CAD/CAM-System. Sonderkinematiken nach Kundenspezifikation
® Entwicklung von anwendungsspezifischen Endeffektoren
Neben der Programmierung sind oft auch die Hardware-Vor- und Vorrichtungen
aussetzungen flr den Einsatz von Robotern in der maritimen
Industrie nicht gegeben. Deshalb befasst sich das Team mit Steuerungs- und Regelungstechnik
der Entwicklung und Realisierung von anwendungsspezifi- ® Entwicklung individueller Roboter- und Kransteuerungen
schen Handhabungssystemen und Endeffektoren fir unter- B [ntegration elektrischer Antriebssysteme
schiedlichste Anwendungen. ® Mess- und sensortechnische Losungen fir den industriellen
Einsatz
Unser Anspruch ist es dem Kunden zusammen mit den ® Prozessdatenverarbeitung und Maschinelles Lernen
Fachabteilungen des Institutes eine vielseitige Losung aus
einer Hand fir die Produktion von GroBstrukturen anzubieten. Programmierung / Sensordatenverarbeitung

®  Automatische Roboterprogrammierung
m \Werkzeugkalibration und Referenzierung
m  Adaptive Robotersteuerung

Roboterapplikationen

® |m Bereich Fligen, Umformen und Generative Verfahren

® Konzepterstellung von Roboterzellen bis hin zum
Sicherheitskonzept

Armin Vincon, Frz m Auswahl und Integration der Werkzeuge und Sensorik

: Unterstltzung bei der Realisierung




